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Abstract of DE3642213 

In communications satellites, the emitted transmission power is directly dependent on the power of the 
received signal, so that the transmission power of the communications satellite is controlled via the 
transmission power control of the earth stations. Weather-related signal path attenuation must be taken 
into account in the respective earth stations. In addition to the evaluation of the beacon signal emitted- 
by the satellite, the carrier signal level of different earth stations is evaluated according to the Invention 
in at least one earth station and the attenuation in the signal path between the individual earth stations 
and the satellite is inferred, since the downlink attenuation from the satellite to the evaluating earth 
station IS Identical for all signals. ^ 
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(§) Satelliten-Nachnchtenubertragungssystem 

Bei Nachrichtensatelliten 1st die ebgegebene Sondelei- 
stung direkt von der Letstung des aufgenommenen Signals 
abhangigf so daft eine Sendelelstungsregelung das Nach- 
richtensatelliten Gber die Sendetelstungsregelung der Bo- 
denstatJonen erfolgt Dabel mOssen In den Jewelllgen Bo- 
denstatlonen wetterbedfngte Dampfungen Im Slgnalweg 
berCckslchtigt werden. ZusStztich zur Auswertung des vom 
Satellften abgegebenen Bakensignab wird erfindungsge- 
ma& der Tragerslgnalpegel verschledener Bodenstatlonen 
m wem'gstena etner ausgewertet und dabel auf die Damp- 
fung im Slgnalweg zwischen den einzelnen Bodenstatlonen 
und dem Satelliten geschlossenr da die Abwactsdampfung 
vom Satelliten zu der auswertenden Bodenstation fOr alfe 
Signale die glelche Ist. 
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PatentansprOche Beschreibung 

1. Satelliten-Nachrichlenfibertragungssystem mit Die Erfmdung betrifft ein Satelliten-Nachrichlen- 
wenfgstens einem Nachricbtensatelliten und mit iibertragungssystera entsprediend dem Oberbegriff des 
wenigstens zwei sendenden Bodenstationen, deren 5 Anspruchs I. 

Sendepegel in Abh§ngigkeit vom Erapfang eines Bei NaGfarichtensatelliten tst in der Regel die abgege- 
Bakensignals des SatelHten unter BerQcksichdgung bene Sendeleistung direkl von der Leistung des aufge- 
des Unierschieds zwischen der Dimpfung des Ba- noramenen Signals abhangig. Durch den EinfluB der At- 
kensignaJs und der DSnipfung des Nutzsignals ge- mosphare unterliegen die von den Bodenstationen ge- 
steuert wird, dadurch gekennzeichnet, daB in ei- lo sendeten RF-Signale einer unterschiedliche DSmpfung, 
ner Bodenstation die ira enipfangenen Sendesignal da aufgnmd der verwendeten hohen Frequenzen im Gi- 
des Satellilen enthaltenen Nutzsignale der senden- gahertzbereich bei Regen die Dampfung deutlich zu- 
den Bodenstationen pegelmaBig bestimmt werden, nimmt Da bei Mehrtragerbetrieb in den Satelliten keine 
daB aus den untcrschiedlichcn Nutzsignalpegein Regelung des Empfangssignals erfolgt, ist eine Rege- 
das DSmpfungsveriialtnis fur die von den sendeii- is lung der Sendeleistung der einzehien im Verkehr mit 
den Bodenstationen abgegebenen Nutzsignale er* dem Satelliten stehenden Bodenstationen erforderlich. 
roittelt wird und daB bei voneinander abwetcheih Eine exakte Regelung wflrde die ICenntnis der momen- 
dem Verhaltnis der Nutzsignalpegel der Sendepe- tanen Dampfung der zwischen dem Satelliten und den 
gel des Nutzsignals wenigstens einer Bodendsta- Bodenstationen befindlicfaen NachrichtenObertragungs- 
tion erhdht und wem'gstens einer zweiten Boden- 20 strecke voraussetzen. eine direkte Messung im Satelli- 
station crniedrigt wird, und damit auch bei Sende- ten Ist aber nicht Qblich, Aus diesem Gninde hat sich ein 
leistungsbegrenzung einer Station das Nutzsignal- Verfahren durchgesetzt, bei dem das Satellitenbakensi- 
verhSltnis am Eingang des Satelliten gleichbleibt gnal fOr die Steuerung der Sendeleistung verwendet 
Z SateUiten-NachrichtenQbertragungssystem nach winL Der Pegel dieses Bakensignals des Satelliten wird 
Anspruch I, dadurch gekennzeichnet, dafl die Tra- zs dabei in der Erdefunkstelle ausgewertet und, wegen der 
gerleistung der Nutzsignale bestimmt wird. unterschiedlicheft.Frequenz von Bakensignal und Nutz- 

3. SatelUten-Nachrichtenabertragungssystem nach signal. fOr die Erzeugung des Steuenignals ein empi- 
Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet, daB bei a be- risch festgestcilter Umrechnungsfaktor angewcndet Es 
teiHgten Bodenstationen wenigstens JiBodenstatio- handelt sich also nicht urn eine Regelung, sondem um 
nenhinsichtlichihresSendepegelsgeregelt werden. 30 cine Steuerung, da beispielsweise keine Ausregelung 

4. Satelliten-Nachriditenflbertragungssystera nach von aufgetretenen MeBfehlem bei der Bestimmung des 
Anspruch 2, dadurch gekennzeichnet, daB die Be- Bakensignalpegels erfolgt und sich auBerdem die Rela- 
stimmung der Tr§gerleistung beider oder mehrerer tion zwischen Sendefrequcnzdlmpfung und Empfangs- 
Nutzsignale gemeinsam in einem Empfanger mit frequenzdampfung Sndem kann. 
umschaltbarerEmpfangsfrequenz erfolgt 35 Aus der EP-A2-01 54338 ist bereiU ein System zur 

5. Satelh'ten-NachrichtenQbertragungssystem nach Kompensation der Niederschlagsdampfung und zur Ab- 
Anspruch 1 oder 4, dadurch gekennzeichnet, daB im schaltung zur Vermeidung einer Oberlastung eines Sa- 
Empfanger jeweils im AnschluB an einen Emp- tellitentransponders bekannt Bei diesem System wird 
fangsumsetzer (EU 1. EU2) fUr das Nutzsignal und von einer Haupt-Bodenstation aus ein Pflotsignal zum 
das Bakensignal eine Reihenschaltung aus einem 40 Satelliten gesendet, der dieses Pilotsignal zur Hauptsta- 
BandpaB (BPi, BP 2) einem Demodulator (DMi, tion und zu UnterstaUonen abstrahit Zusatzlich wird 
DM2) und einen Digital-Analog-Wandler und das Bakensignal vom Satelliten ausgesendet und in der 
Logarithmierer (ADi, AD 2) angeordnet sind und Hauptstation mit dem empfangenen Pilotsignal vergli- 
daB das DSmpfungsverhaltnis der Nutzsignale cfaen und in AbhSngigkeit vom Vergleich der Pegel des 
durch Bildung der logarithmischen Differenz der 45 Sendesignals so geregelt, daB der Pegel des Pilotsignals 
Nutzsignalpegel ira Differenzregler (DR) ermittelt am Satelliten konstant gehalten wird Von der Haupt- 
winL station wird ein Wamsignal an die Unterstationen abge- 

6. Satelliten-Nachrichtcnflbertragungssystem nach geben, wenn die Sendeleistung der Hauptstation die 
Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet. daB die Ver- obere Grenze erreicht hat und damit bei weiter abfal- 
bindung zwischen den Bodenstaibnen zur Ober- 50 fenden Erapfangspegel nicht mehr nachgeregelt wird 
tragung der Pegelsignale flber an das offentOche Die Regelung des Sendepegels in den UnterstaUonen 
Femmeldenetz angeschlossene Datenmodems er- erfolgt in Abhangigkeit vom Pegel des empfangenen 
folgt Pilotsignals. 

7. Satelliten-NachrichtenOberiragungssystem nach Wahrend die beschriebene Methode der Steuerung 
Anspruch 1. dadurch gekennzeichnet, daB die Yer- 55 der Sendeleistung durch die Satellitenbake entspricht 
bindung zwischen den Bodenstationen zur Ober- und nur den Gerateaufwand in den Unterstationen da- 
iragung der Regelsignale Ober einen syslemeige- durch verringert, daB im Gegensatz zur Bakenstcue- 
nen Dienstkanal erfolgt rung f Or das Pilotsignal kein eigener Empfangsumsetzer 

8. Satelliten-NachrichtenQbertragungssystem nach bendtigt wird besteht die Aufgabe der vorliegenden 
einem der AnsprCcheS oder 6, dadurch gekenn- go Erfindung darin, durch eine echte Regelung zusatzlich 
zeichnet daB in der die Regelsignale aussendenden zur Absolutwertsteuerung die SignaJpegel der Erdfunk- 
Bodensution in die Verbindung zwischen Diffe- steBen am Eingang des Satelliten gleich zu halten. Die 
renzregler^DiyundstationseigenerSendepegeh^- Gleichheit der Eingangssignale ist deshalb wichtig, da 
gelung ein Laufzeitgfied eingefugt ist, dessen Lauf- durch die Nichtlinearitat der Satelliten-Wanderfeldroh- 
zeit der Laufzeit der Regelsignale zur nichsten Bo- es re der Pegelunterschied am Ausgang noch grOBer wird 
denstation entspricht Diescr sogenannte capture effect ist von Sevy in The 

effect of multiple CW and FM signals passed through a 
hard limiter of TWT*. IEEE Trans. Comnt, YoL COM- 
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HMa5.pp.568bis578.I966bereitsb(«chricbenwor- .i/p 2; t/p 3. C/p/, nut derHauputation verknOpf tin dem 

m'^I!^"/;* f ''1"*, kennzclchnendcn 5 TVag^egel der Hauptsution von einer^^^ JoT^S 
h^dedesPatentonspruchsl wdteiiebfldetistDic I-Regler//?l./i?2. X-l ein RegeSSXl 2i 
eifmdungsgemaOe Losung kombiniert dabei in vorteD- dan- 1 Rcbildet das den^nr^h^L ti^ , V: ^ 
ha/ter Welse das erprobte Yerfahrcn der Steuerung ^ATZ ^AT3 ^Tn ZJt^,^^ m V""^"*"^?''?"' 
mittels des Satemte^rBakensignals nait einer SIS^Tlt^ndSS^^^^^^ 
dien Au/warts- bzw. Abwartsregelung der Scndelei- ,0 nen R^elkritericn zu da daTaJ S 

rtung wenigstens zwe.er SlaUonen. so daB sich neben steuen^g der S^xac\,it^^S!ii^%^i tr 
gleichem Emgangspegel am SateUiten auch eine Kon- Hauptstationdient 

stanz von dcssen Eingangspegelnergibtvonbesonde- Beim Mehrtragerbetrieb elelcher Simfllc in Pini-n 
remyorteUBtdal^i.daBauchbdBegreim^ nicht-Iinearen SafeHitenSisSr kS^^^ 

deleistung einer Station durdi die Regelung Pegel- is Ech darauf an. dafi A^t^m^Z r . 
gleichheltemeltwirdunddaBd^dtMeLSe^^^ ^^S^^iTSS^lTTlf 

;eX?^rh?;Serkr°"^^^^^^^^^ ^^^^^^^^^^^^ 

Sp^f « " «"'^P«e«' verschiedener BodenstXSfa derHK 

den AnsprCchen 2 bis 8 beschneben. station auseewertet Da rii* a u^^ah^ 7 naupt- 

^ Die Erfindung soil in, folgenden anl,and eines in der Sen ^ H?^t^tion*L il^K"^^^^^^ 
Kre&Siit"^'''*^'^^ wiJbeiderAuLert^JXyj^Se'i^^^^^ 
X^nSTeSSXsch^ Biockschaltbild des i^^Sfi^Kn^ S^rSX^^^ 
S^S'n'^^nJ^TA^Vlf Station .b Weise.daB^diePegelS^taKt^lo'^^^^ 

^ ""^fl'T^f^ prinzipiel- ten Leistungsvcrlifiltnisses zwisclien der HaiTSje- 

lenRegelalgonthnins verdeutlicht, 30 weils einer Unterstation auf Null geregelS Dk von 

HauS^aZ^lS™^^:'' Bjockschaltbild der den integrierenden Regler //? iTSTTbSg^^^^ 
r«^ASS^m^,r^n p ^'*«'«'"Pf^|"- nen Signale wirken dabei mit untersciiiedlichem wl 

ren durolisUmml^aren Erapfanger zur Pegelbestimmung dien auf die Sendeleistungsregelung der Haunt- undder 

Joh.r/'"'^''" Sendeleistungssteuerein- jeWeiUgen Unterstation. In v!Su„g "Kn Btoj! 

ncniung, . 35 schaltbildem fOr die Hauptstation und eine belnbim 

Rg.3emgeratetechn«schesBlockschaItbfldeinerbe- Unteretation wird das erfinSgemioS^ SaSn 

hebigen Un terstauon. d.e neben den, Bakenempfanger Nad,richtensysten, mit der StelTdien -sSS 

eme SendeleBtungs-Steuercinriditung enthail. durcfa stungsregelungnochnShererlauterL 

"^"P^*?H°° erzeugte Steuersignale aufge- In der Fig. 2 ist mit /I I die AntennedererstenBoden- 

nommenundveiarbeuctwerdenkennen. 40 station J bezddmet.de ein cinan e^S^aeTr^ ^ 

fiSZillfw^^i dargesteUte rege|ungst«:imische aufmoduliertes Nutzsigial sSS^I; sendf 

BIocksehaltbHd zcigt ,ra oberen Ted die als Station I und von diesem neben demeigenenSignardie auf wehe. 

3!f„d?!^t%^""'''^''*^?•''!f^l'''^."^^ reTragerr,bisr4aufn,odt5SnNSSrvo^^^^^ 
fh?„ fm v«fe ^-tt?" ""JteRtation entsprc- Unterstationen und auDerdem das BakenSJfl^ dS 

Chen. Im vorliegenden Falle smd aJs n - 4 Stationen 4S SateUiten empfangt Die empfangenen Simile wirden 
mK^dam,taud,«-4TraBermitautoodufiertenNu • einem ersten Vauslharmen VorveSrKn'nS 
SSo^?wS!?, S?""^«!:t:^F««^«f EO t fOhrt und von diesem an den enten R/Srequenz^vS- 
- J*" V"^ mit dem korabmierten Regelsignal da teifer RFVX abgegebea Der RF-Verteiler bSt In an 
SLt£?!.b!S'.r5 't*f'"«'° Bakensteue- sid, bekam.ter wf ise aus mehrereSSder g?^ 
ru^J^fabgeleitetenNachsteuenipid/f l kombiniert so sdialleten Richtkopplem. von denen die NutzsiSiale 

st?n.T d.TT^^^';^'^"''/^^^'? Empfanpumsetzer EUxZ das SSS^ 

F/p^ < ? . c,".. V.!^°"?intemen Sendesteuemng gnal des SateUiten dnem Bakenempfanger Tu- 

1. .n.„! ?wpcf "^"r"^.!♦'" ''"i E^Pf^esumsetzers ist dn Ausg^g lines durdi- 

steuerung zugefQhrt wuxl und emen entspre- 55 stirarabaren Generatore G\ verbunden. der zwischen 

J1^"''%^?.r'^'''!;.!'*"" Aufwarts- denvorgesehenenOsaHatorfrequenzenr,, 4/, automa- 

strecke Up 1 zum SateUiten Obertragen wird und mit tisdi uragesdialtet werden kann. Mit dem Ausgang des 
einem entsprediende« Pegel im Ausgangssignal des Sa- Empfangsumsetzers BU 1 ist fiber einen BandpaB V I 

J«y«J'«« Unterstation zur Begrenzung der RauscWdstung und Nachbarkanal- 
A - J **«"«"'Sna' 2, 3n erzeugt, eo sdektion ein Leistungsmesser LA/ 1/1 verbunden. dem 

das in der Unterstation nach Komblnation rait.dem je- ein erster Analog-Digital-Wandler und Logarithmfer^r 
weiligen SoUwert EOn und einer Information Obcr den AD 1/1 foigt I^t dem Ausgang des PegelmeCgerfites 
Pegd des jeweihgen Bakensignais ft. ft, und nacl, LMUi ist ein Eingang eines Differenzreglers DR ver- 
dem Vergleich mit dem Ist-Pegd der jeweUigen Sende- bunden. der einen Speicher. eine Anoitlnung zur Diffe- 
leistung EIRPSmz Sendeldstungssteucrung verwendet 6S renzbildung und emen Integrator enthSiL Ein Sdialteus- 
wjrd. Regelf echmsch gesehen ist die Sendeleistungs- gang des Differenzreglers DR ist rait einem Umschalt- 
steuerung EIRPS% EIRPSX EIRPS4 m den einzetaen eingang des Generators G i verbunden, n - 1 = 3 
Unterstationen fiber die SatdlitenQbertragungsstredce Steuerausginge des ersten Differenzreglers sind mit ei- 
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nererstenDatenQberlragungseinrichtiiDgDQEundci- rung EIRPSi abgegebea Da die Abwartsstrecken- 

ner ersten Sendesteuerung EJRPS \ verbunden. dampfung vom SateUiten zur raessenden Bodenstation 

Mit dera Ausgang des Bakenempflngers BEX, dcr fOr alle Trfiger T\ bis Ta gleich ist stcUt die Pegeldiffe- 

einen koharenten AmpUtuden-Detektor KD 1 fOr das renz der jewefligen Trager unter der Voraussctzung 

im Pegel sehr niedrige Bakensignal enthalt, ist uber ei- s gleichen Sendepegels in alien Stationen ein MaB fOr das 

nen zweiten Analog-Digital-Wandler und Logarithmle- Dampfungsverhaitnis der jeweiligen Aufwartsstrecken, 

rer AD 1/2 ein Eingang der ersten Sendeleistungssteue- also der Verbindungen von den Bodenstationen zum 

rung EIRPSi verbunden. Der Ausgang dieser ersten SateUiten, dar. Durdi die zeitmaOige Integration der 

Sendesteuerung ist Obcr einen ersten Dig!taI*AnaIog- logorithn^sdicn Pegeldifferenz crgibt sich audi bei mo- 

Wandler DA 1 mit einera ersten StellgUed SG 1 verbun- lo mentanera Verschwinden der Pegeldifferenz noch ein 

den, das die Eingangsleistung fur einen ersten Lei- gewisses Sleuersignal da. Dieses Steuereignal wird zum 

stungsverstarker LVKl steuert bei denies sich um den einen in der stationseigenen Sendeleistungsregelung 

SendeverstSrker fur das Signal Ti der Hauptstatton EIRPSi weitervcrarbeitet und zum anderen Qber die 

handelt Der Ausgang des ersten SendeverstSrkers ist DatenObertragungseinrichtung DOE 1 zu der der jewei- 

Qber einen ersten MeBkoppIer MKi mit der Antenne is ligen Station zugeordneten DatenObertragungseinrich- 

A i der Bodenstation verbunden, ein kleiner Teil der tungDQEhQbertragen. 

Sendecnergie wird Ober den ersten MeBkoppIer an ci- Bei der stationseigenen Sendeleistungsregelung wird 

nen Leistungsmesser. LM 1/2 abgegeben. Dessen Au$- zusatzlidi der vom zweiten Analog-Digital-Wandler 

gangssignal wird in einem angcschlosscnen drittcn Ana- und Logarithmierer AD 1/2 in logarithmischer Form 

log-Digital-Wandler und Logarithmierer A/> 1/3 umge- 20 abgegebene MeBwert Qber den Pegel des Bakensignals 

formt und einera weiterenEngang der ersten Sendelei- berflcksichtigt Dieser Pegel stellt die FuhrungsgrdBe 

stungssteuerungE/i?P5! fflr die stationsinteme Sende- dar, zu der im Falle von nur zwei Bodenstationen in 

leirtungs-RegelungzugefOhrt AbhSngigkeit vom Vorzeichen des ermittelten DSrap- 

Bemi in Fig. 2 dargestellten AusfOhrungsbeisplel re- fungsverhaltnisses der Sendepegel der ersten Station 

gelt die dargestellte Hauptstation ihren eigenen Sende- 25 entweder erhoht oder emiedrigt und der der zweiten 

pegel und den von mehreren Unterstationen. Von der Station entweder eniiedrigt oder erhdht wird. wie in 

Antenne ^1 werden also neben dem Bakensignal Bi des Fig. 1 regeiungstechnisch dargestellt ist. Von der Sende- 

Satelliten die Nutzsignale der in der Fig. 2 dargestellten pegelregelung BIRPS 1 wird ein Stellsignal Vt in digita- 

Hauptstation mit einem ersten Trager T\ und die dreier Icr Form an einen ersten Digital-Analog-Wandler DA 1 

Unterstationen mit den Tragem 7i 7i 74 in der vom sa abgegeben, der das Stellsignal in analoger Form eraeugt 

SateUiten abgestrahlten Form aufgenommea Das Sen- und an das nachgeschaltete erste-Stellglied SG 1 abgibt 

defrequenzband Kegt beim Ausfuhrungsbeispiel bei et- Ober dieses Stellglied kann zusatzlich von auBen in die 

wa 14 GHz, wfihrend das Bmpfangsfrequenzband bei Regelung eingegriffen werden, vom Stellglied wuxl die 

etwa 11 GHz vorgesehen ist Nach Verstirkung der Verstarkung des ersten Leistungsverstarkers LVRi 
empfangenen Signale un rauscharmen Vorvcrstarkcr 35 und damit die von diesem abgegebene Sendeleistung 

RWi erfolgt eine AufteDung auf die jeweilige Empfan- eingestellL Die Sendeleistung gelangt zum einen Uber 

gergruppe mittels des Radiofrequenz-Verteilers RFVi. den ersten MeBkoppIer MK i zur Antenne und zum 

An den ersten Empfangsumsetzer ^1 werden dabei die anderen mit einem vergleichsweise sehr geringem An- 

TWger Ti bis des Nutzsignals der eigenen Station und teU zu einem zweiten LeistungsmeBkopf IM i/2 mit 
der Untentationen abgegeben. Je nachdem, welcher 40 nachgeschaltetem Analog-Digital-Wandler und Log- 

Trager hinsichtlich seines Pegels bestimmt werden soil, arithmierer 1/3 der eine entsprechende Information 

wuxl vom Differenzregler DR gesteuert der erste Gene- fiber die stationseigene Sendeleistung an die stationsei- 

rator G 1 auf eine der Oszillatorfrequenzen 4 4 fi gene Sendeleistungssteuerung EIRPS 1 abgibt, so daB 

geschaltet Der erste Empfangsumsetzer EU i bildet da- auch diese Information bei der Erzeugung der Stellgrd- 
bei zusammen mit dem ersten Generator einen fern- 45 Be Yt berticksichtigt wird Die StellgrdBe Yi stellt damit 

steuerbaren Synthesizer-Uberlagerungsempfanger, der die Zusammenfassung der vom Differenzregler DR er- 

an seinem Ausgang ein Tragersignal abgibt, das nun- zeugten SteuergrdBe da, des Bakensignalpegels und der 

mehr un Frequenzbereich von etwa 70 MHz liegt Der Information fiber den stationseigenen Sendepegel dar. 

nadigeschaltete erste Bandpafl BP 1 mit einem Durch- Die in der Fig. 3 dargestellte n-te Bodenstation, also 
laBbereidi bei 70 MHz selektiert das jeweilige Tragersi- 50 eine beliebige Unterstation, weist gegenOber der 

gnal so daB un angeschlossenen Pcgelmesser £Mi/t Hauptstation nach Fig. 2 einen analogen Aufbau auf, 

nur der Pegel dieses Signals bestimmt wird- Die Korabi- der aber durch Wegfall der Tragerleistungsmessung 

nation aus dem LeistungsmeBkopf und dera Analog-Di- und des Differenzreglers vereinfacht ist Mit der Anten- 

gital-Wandler und Logarithmierer AD iM hi in einem ne An ist Ober einen zweiten rauscharmen Vorverstar- 
handeIsfibLchenmteUigentenMeflkopfangeordnet,der 55 ker RWn ein zweiter Radiofrequenzvertei'ler RFVn 

zusatzlich erne Temperaturkompensation vomimmt verbunden, an dem analog Fig. 2 die auch hier nicht 

und das jeweiHge Mefiergebnis als logarithmischen betrachteten Nutzsignale und aufierdem das Bakensi- 

Wert an den Differenzregler DR abgibt Die Pegelraes- gnal ft des SateUiten entoehmbar sind. Dieses Bakensi- 

sung der Trager Ti bis 71 erfolgt also unter Benutzung . gnal wird einem ^^ten Bakenempfanger zugefuhrt und 
der gieichen Gerateanordnung. so daB Verstarkungsin- co Ober cmen Analog-Digital-Wandler und Logarithmierer 

stabihtaten elimmiert werden und gleichzeitig der gerfl- ADM cine entsprechende Information an die Sendelei- 

temaBigcAufwandverringert stungsregelung EIRPSn der n-ten Station abgegeben, 

Vom Differenzregler DR wird die das Pegelverhaitnis Vom Differenzregler der ersten Station erhalt die Sen- 

darsteUende loganthmische Differenz der MeBwerte deleistungsregelung der ihitn StaUon Ober die Daten- 

zwischen Hauptstauon und jeweiliger Unterstation 65 flbertragungseinrichtung die SteuergrdBe die in 

fiber erne bestimmte Zeit integriert und als Steuerslgnal voreid)enbehaf teter Form cine Emiedrigung oder Er- 

da^ I an die nachgeschaltete DatenObertragungsein- hdhung der Sendeleistung der a-Xtn Station dadurch 

nchtung und an die stationseigene Sendepegelsteue- vcranlaBt,daBsiebeiderBildungderdigitalcnStellgr5- 
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Be Ym von der Sendcleistungssteuening EIRPSa berilck- 
sichtigt wird Die digitale StellgrOBc wird im Digital- 
Analog-Wandier DAn in cine analoge SteUgrOBe lunge- 
fonnt und an das angeschlossene SteUgfied SGa abge- 
gebcn, das eine entsprechende Anderung der vom Lei* 5 
sttfflgsventirker LVRn erzeugten Sendeleistung venui- 
lafit Das Sendesignai wird Gber den MeSkoppler MKd 
an die J^tc Antenne An und auBerdem an den Leistungs- 
mcBkopf LMa abgegebea Der an diesen McBkopf an- 
geschlossene Analog-Digital-Wandler und Logarith- 10 
mierer ADnfl gibt eine entsprechende Information 
Ober den Scndcpegel der i^ten Station an deren Sende- 
leistung^euerung ab. 

FQr die Verbindungzwischen den DatenObertra- 
gungseinrichtungenDc/ElundDtTOistehenverschie- 15 
dene MdgCdbkeiten zur VerfOgung; zum dnen kann et- 
ne Standleitung im dffentlichen Netz vemrendet wer- 
dca da cine Datenrate von 2,4 kbit/s nfcfat Oberechritten 
wir4 zum anderen kOnnte cin cventuell vorhandener 
Dicnstkanal Ober die Satellitenstrecke verwendet wer- 20 
d«i Oder eine Rechnericopplung Ober eine zentrale 
Fembedienungsanlage cingerichtet werden. Um die 
gleichen Zeilkonstanten fOr die Regelung zu erhalten, 
isl^es dabei zweckmSBig, die Obertragungszeit zur Un- 
terstation durch ein Laufzeitglied zwisdien Differenz- 75 
regier DR und Sendepegebegelung in der Hauptstatioa 
tiacbzubilden. 
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